.
Sensor de movimento RAP 50 7 Ajustar a posicao da area de detecgao

por m |cr00ndas Ajuste 0 modulo de detecgéo para cima ou para baixo para determinar a proximidade da area de detecgdo

TR em relagéo & porta. Ajuste 0 modulo de detecgéo para a esquerda ou para a direita para obter a area de
(Unldlremonal) Maka r" 4 detecgdo lateral desejada.

Manual de instru¢des
O RAP50 é um sensor de detegdo de movimento de alto rendimento
desenhado para a ativagéo de portas automaticas. Leia atentamente este

manual de instrugdes para utilizar o produto de forma correta e segura. 27° 41°
Angulo vertical do Angulo vertical do
modulo sensor modulo sensor
S0: 27° S2:41°

Posigédo de instalagcao
para portas de batente

Detegao de pessoas em
movimento dentro da area de
abertura da porta.

(Ajuste do interruptor dip)

1 @Rmacao do angulo esquerdo: 15°
Carateristicas técnicas (méx.: 30°)

Alimentagao: 12~30V CC, 12~24 V CA Consumo de energia: <14 W
Dimensges do [20mmx70mmx415mm ' Capacidade de contacto: 1A/24V CC
produto: (Largura x profundidade x altura) . N .

Médulo microondas: 24,125 GHz Altura maxima de instalagdo: 4,0 m
Tempo de espera: 12s Temperatura/Humidade

Campo de detegéo: 5m x 3 m (Largura x de funcionamento: -20 °C~60 °C/0~90%

Instalagdo a

Disténcia) (Altura 2,2 m ) Grau de protegao: IP54

2 Informagodes gerais Rotagao do angulo frontal: 0°
Tampa
Acessoérios
Molde de instalagéol
! Cabo
|
| | Parafusos
| | Instrugdes Rotagéao do angulo direito: 15° (max.: 30°)
I S |
= I
|

8Ajuste da largura da area de detegcao

1 Girar o médulo sensor
na diregdo da seta
enquanto segura

LED Corpo do sensor o suporte do médulo

com a outra mao.

Rodar o médulo sensor 90° e
inseri-lo de novo no suporte.

Médulo sensor

Conector "
Potenciémetro de

sensibilidade

Orificio do .
2 Remover a parte superior

parafuso | f d
o nterruptores Di 0 sensor na sua
Orificio do cabo P P direggo. p
3 Guia de instalagao
Desconecte a ali a0 durante a ir &o. Nao desmonte ou modifique
o dispositivo, pois ele pode pegar fogo ou provocar descargas elétricas.
Fixe o molde de instalagéo 2 Prenda a caixa do detector na parede. Sensibilidade
modifier et pratiquer des orifices. =
(I 9 Campo de detegao (altura de X predeterminada
montagem: 2,2 m)
I Angulo vertical do Angulo vertical do
= médulo sensor médulo sensor
I @ S0: Posigao 0 (27°) @ S0: Posigao 0 (27°)
@ S1: Posigao 1 (34°) @ S1: Posigao 1 (34°)
@ S2: Posigao 2 (41°) - @ S2: Posigao 2 (41°)
) © S4: Posigio 4 (55°) |
3 Conecte o cabo de ali 50 a lr]clinirpangulo do m’?dul‘o sensor 325215105005 1152253m 325215 105005115225 3m
l ao corpo do sensor. modificar a area de de!eg:éo. ra 05 05
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4 Regulagao da sensibilidade 1 OConflguragao do interruptor DIP g interruptor dip NA.: 2)
A sensibilidade & regulavel N.° é)f;nmuladm Direccion | Modo tortuga|N.© g‘oEnmulador Direccion | Modo tortugal
com o ajuste do potenciémetro
no corpo do sensor. 5
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Cunll par il
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5 Esquema de ligagdes R §R
2 cabos elétricos & 2 cabos de contacto de relé. -j] 7 N -jj
; 12~30V CC ~
(C'"Z‘WE 1224V CA
— 2 2
o
(Amareio)] Saida annll] ~ |l
S
6 Informagoes de montagem
1 Evitar os objetos em 2 Evite chuvas fortes e neve.
movimento perto do detector.
o
g g 4 ~
e
-
Modo tartaruga .jjj] Tempo de espera do relé
(modo de detegdo 1 unidade € 1 segundo
3 Evite vibragdes. 4 Evite fontes de luz fluorescente. em velocidade lenta) N
(@) (&)

@As especificagdes deste produto podem sofrer sem aviso prévio.





